


Programma

● 15:00 Ontvangst 

● 15:15 Introductie en Rondleiding 

● 16:00 Interactieve workshop 

● 17:15 Informele afsluiting  

      Programma 



Kort door de bocht

➢ 120 medewerkers  

➢ 13000 schadereparaties per jaar 

➢ 400 auto's in mobiliteitspark 

➢ 6 vestigingsplaatsen 

➢ Verrassend veelzijdige dienstverlener 

➢ Facebook WellColl Groep 5700 likes 

➢ Websites: WellColl Groep, RentaRolla en Designspuiterij



Onze diensten

Autoschade- Ruitherstel

Caravan-camperservice

Autoaanpassingen

RentaRolla Autoverhuur | Autolease

Oldtimerrestauratie

Bedrijfswageninrichting

Voertuigvolgsysteem

Car Cleaning

Designspuiterij

Wagenparkbeheer



Oldtimerrestauratie



RentaRolla Autoverhuur | Autolease  



MVO-revolutie op wielen       Bedrijfswageninrichting



        Voertuigvolgsystemen



Autoaanpassingen



Designspuiterij



● Disruptie binnen de automotive 

● Nieuwe vormen van mobiliteit 

● Video: 

MVO-Revolutie op wielen 

http://youtube.com/v/P1tfOeChenQ


Case

● Invloed van de nieuwe mobiliteit op de 
Maatschappij 

● Invloed van de nieuwe mobiliteit op uw 
eigen organisatie

Case



Historie zelfrijdende auto  

1920 1e experimenten 

1950 1e testen

1980 1e werkende prototypes

2009 1e Google prototype voor gemengd verkeer in 2015 reeds 
500.000 km gereden

2012 1e zelfsturende auto’s op de weg in Nevada

2015 uitgebreide testen over de hele wereld



 Niveaus zelfrijdende auto  
Diverse niveaus:  
 
Niveau 0: diverse waarschuwingssystemen, maar het systeem heeft geen controle over de auto 
 
Niveau 1: chauffeur moet op elk gewenst moment in staat zijn in te ingrijpen 
 
Niveau 2: chauffeur moet objecten en situaties herkennen die het systeem niet ziet en herkent en ingrijpen 
wanneer nodig 
 
Niveau 3: binnen bekende situaties kan het systeem zelf rijden, maar er moet bij noodzaak kunnen worden 
ingegrepen 
 
Niveau 4: het systeem controleert de auto volledig behalve bij extreme omstandigheden. De bestuurder bepaald 
wanneer het systeem aan/uit staat en kan zich volledig op iets anders richten 
 
Niveau 5: Volledige controle door het systeem. Enkel bestemming invoeren en het systeem aanzetten 
 
2016: niveau 2 en 3 
2020: niveau 4 
2021: niveau 5 
>2025: volledige adoptie van het systeem met onderlinge communicatie van systemen  

????: volledige inburgering met: afschaffing max. snelheid, motor eigen baan, afschaffing openbaar vervoer 
eisen aan nieuwe toetreders (kwaliteit van de auto, niet kunnen hacken)



Voorwaarden voor volledige inburgering zelfrijdende auto:  

- overgang van bezit naar gebruik, onder aanvoering van bedrijfsleven met abonnementen 
 
- individuele eisen en noodzaak voor transport van materiaal remt 

- volledige en gedetailleerde dekking wegennet, starten in de binnenstad 
 
- aanpassen wetgeving (was in 1865 in Engeland vertragend met rode vlag en lantaren) 
 
- aansprakelijkheid / het pesten van (morele) zelfrijdende voertuigen 

 
 
 

 Voorwaarden voor volledige inburgering 



Voor/ nadelen van de invoering van zelfsturende auto’s: 
 
- minder dodelijke ongevallen   veiligheid / letselschade experts, juristen 
- praktijkrijlessen vervallen   kostenbesparing / rijschoolhouders 
- minder auto’s nodig (1 op 13)   milieu / producenten 
- minder onderhoud    kostenbesparing / garagisten 
- minder schades    veiligheid, kostenbesparing / verzekeringsbranche, schadeherstel 
- stuurfunctie vervalt    alternatief aanwendbare tijd / 180.000 beroepschauffeurs 

Overige invloeden:  
 
- wegvallen parkeerkosten (wegvallen overheidsinkomsten / 10/20% parkeergrond over)  
- verschuiven woonbehoefte (minder dicht bij werk) 
- meer drankgebruik 
- gevaar van hacken 
- verdwijnen maximum snelheid maakt alles beter en sneller bereikbaar voor meer handel 
  
* Hoe dit alles in relatie zien met:  
3D printen, nanotechnologie, blockchain, augemented reality, genetica, neurowetenschappen, drones, 
sensoren, duurzame energie, enz. enz. enz. 

Afsluitend 




